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04

-
manda etme - en zorlu taleplerde dahi
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FEM)

hata analizi

testleri

 
 

olarak EMC testleri

 Klima ve tuz testi

 IRIS  
 

Standard)

 UIC 



 

VxWorks
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 Tren emniyeti

Enerji

 Gelgit elektrik santralleri

 Fotovoltaik sistemler

 Biyogaz sistemleri

 Pod tahrikleri

 Depo sistemleri



 GMR/AMR/Hall 

 PT100/1000 
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 TTL

 HTL

 RS 232/485

 

Sistem entegrasyonu



MiniCODER

gerek yoktur ve bu nedenle de 
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GEL 2432
tt veya 5 V TTL 

belirlenmesi

GEL 2444 K

 IP 68

 
-1

kadar

 
-1

kadar 

GEL 2442/GEL 2443

tt

 Opsiyonel referans sinyali

GEL 2444 T

 Opsiyonel referans sinyali

GEL 2432 GEL 2442/2443 GEL 2444 K GEL 2444 T

tt 1 Vtt 1 Vtt 5 V TTL/ RS422

Enterpolasyon -

IP 67 IP 68

Besleme gerilimi 5 V DC 5 V DC

Yüksüz elektrik tüketimi < 0,2 W



hareketlerini elektrik sinyallerine 

12



13

GEL 207/208

GEL 209

 Entegre yatak mesnedi

GEL 219

GEL 260
 Entegre enterpolasyon

GEL 2010

GEL 293

GEL 207/208 GEL 209 GEL 219 GEL 2010 GEL 260 GEL 293

136192 136192 136192 1024 273408 266240

58 mm 58 mm 58 mm 58 mm 90 mm 115 mm

IP 65 IP 65 IP 65 IP 67 IP 65 IP 66

Besleme gerilimi  
5 V

 
5 V

 
5 V

 
5 V

 
5 V

 
5 V

Sinyaller A / B / N 
A / B / N

A / B / N 
A / B / N

A / B / N 
A / B / N

A / B / N 
A / B / N

A / B / N 
A / B / N

A/B/N 
A / B / N

HTL 
TTL

HTL 
TTL

HTL 
TTL

HTL 
TTL

HTL 
TTL

HTL 
TTL

Ek sinyaller Tako sinyali Tako sinyali



 
-

bilinen verniyer prensibi yeni bir 

Optik sistemlerde Kirlenme ve 
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GEL 235 

 
Kod diski

GEL 2351

GEL 2352
 

GEL 2035
 IP 69 K opsiyonu

GEL 2037

GEL 235 GEL 2035 GEL 2037 GEL 2351 GEL 2352

65536 4096 8192 65536 65536

4096 4096 4096 - 4096

58 mm 58 mm 58 mm 58 mm 58 mm

 45 mm 24 mm 24 mm

IP 67 IP 69K IP 67 IP 67 IP 67

Besleme gerilimi  
5 V 5 V

Arabirimler SSI 
CANopen 
PROFIBUS-DP 
EtherCAT

 
SSI 

CANopen

SSI  SSI
CANopen 

Opsiyonlar  IP 69K -  
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komut kontrol sistemlerinde/tren 

 

Lenord + Bauer opsiyonel olarak puls 

 
Lenord + Bauer hemen hemen her 
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GEL 247

itibaren

GEL 2471
 Manyetik olmayan 

 IP 68

 
GEL 2474 / GEL 2475 /  
GEL 2476 

 Daha uzun devre mesafesi

GEL 2478

 Daha uzun devre mesafesi

GEL 247 GEL 2470 GEL 2471 GEL 2474/ 
GEL 2475/ 
GEL 2476

GEL 2477 GEL 2478 GEL 248

Besleme gerilimi UB
  

 

2 2 2 2 2 2 2

60 mA 
40 mA 

 60 mA
< 45 mA

enkoder tipine 

azami izin verilen hava 

ferromanyetik ferromanyetik elektrik iletebi-
len malzemeler

ferromanyetik ferromanyetik ferromanyetik ferromanyetik 

GEL 2470

GEL 2472

GEL 2477

GEL 248
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GEL 2161

testi

GEL 2161

PT100/PT1000

Elektromanyetik uyumluluk

IP 68

Tip testi EN 50155
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yerine getirilebilen optimizasyonu 

 Okuma tarihi ve saati

verilerin bilgisi
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GEL 2510 2510PPC

 -

IP 68 Besleme

Ekran 240 x 320 Piksel renkli TFT

EMC EN 50121-3-2 Var

II 2G EEx ib IIB T4 

Tip testi EN 50155 IP 67
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GEL 2510

gerektirmez

 Kompakt ve sade

testi

 Patlama tehlikesi olan alanlarda 

2510PPC



 

Yedek enkoderler
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GEL 290

Artan döner enkoder Mutlak döner enkoder

266240 65536

- 4096

115 mm 58 mm

61 mm

IP 66 IP 67

Besleme gerilimi
5 V

Arabirimler - SSI
CANopen
PROFIBUS-DP
EtherCAT

Sinyaller A / B / N 
A / B / N

-

HTL
TTL

-

Ek sinyaller Tako sinyali -
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GEL 290

enkoderlerin kombinasyonu

 

 

 
 

kombine edilebilir



 
GEL 27XX

emniyeti ve kat edilen yolun tespiti gibi  
GEL 2952 

radyal mil hareketleriyle monte 
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GEL 27XX GEL 2952
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GEL 27XX GEL 2952

200 1024

155 mm 115 mm

IP 67 IP 67

-40 °C ... +100 °C -40 °C ... +120 °C

Besleme gerilimi 10 ... 30 V 
5 V

10 ... 30 V 
5 V

Sinyaller A/B/N 

A/B/N
A/B/N 

A/B/N 
sin/cos

HTL 
TTL

HTL 
TTL



temellere dayanan teknik bilgi ve 
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talepleri

Sistem L+B 
Sistem analizi sunumu

L+B 
Konsept 
sunumu

Konsept Hesaplama Nihai 

geri bildirimi

sistem  
-
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IP 69K

Besleme gerilimi  
5 V

Arabirimler

SSI 
CANopen 
PROFIBUS-DP 
EtherCAT

Opsiyonlar  

 

konturu



Lenord + Bauer-Mot ionControl ler 

-
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GEL 8241 MotionPLC

otomasyonu

GEL 8231/8232 MotionControl-

 

GEL 8240 MotionPLC

 
otomasyonu

 

GEL 8231/8232 GEL 8240 GEL 8241 GEL 8251

LCD ve klavye Evet Evet

22 30

15 15

1 3 3

3 3

- 4

3 6

Seri ara birim 2 2

CANopen 2 2

PROFIBUS-DP opsiyonel opsiyonel

EtherNet/IP opsiyonel opsiyonel

opsiyonel opsiyonel



 16/32 Bit mikro kontrol 

 Alan busu ara birimleri

 Modbus TCP

 Alan busu konsepti

Uygulama

dayanarak 

deneyim  

kombinasyonu 
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GEL 8710 GEL 89135 GEL 890520

16 - 8

8 - 8

2 - -

1 - -

4 - -

2 - -

Seri arabirim - -

USB arabirimi 1 - -

IEC 61131-3
opsiyonel - -

CANopen 2 - -

PROFIBUS-DP - 1 -

EtherCat - - -

EtherNet/IP - - 1

opsiyonel - -

InterBUS-S opsiyonel - -

GEL 8710 MotionController 

Kompleks hareket otomasyonu

GEL 89135
 

 PROFIBUS-DP

GEL 890520
MotionController GEL 8710 

 Ethernet TCP/IP
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Fieldbus Terminal Controller GEL 8500 
ile Lenord+ Bauer PLC veya ekran 

CANopen-Master fonksiyonu bulunur 
ve bu sayede Fieldbus Terminal 

Alan busu ara birimi CANopen-Slave 

-

-

denizden karaya ya da karadan denize 
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GEL 8500

CANopen

Arabirim

LCD ve klavye -

6

6

2

-

4

-

GEL 8500

Terminal Controller

33

-50 °C ... + 85 °C 
çiy noktasına 
dayanıklı
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PowerDRIVE-System

PowerDRIVE - - -
- - -

-

 

PowerDRIVE-Connect 

PowerDRIVE-Box



ZSW
nomposIN
nomvellN
setval
enable
startpos
stoppos
jogfwd
jogrev
set

STW
nomposOUT
nomvelOUT

homingDone
ready
busy
stop

inPos
warning

fault

STEP 7

PowerBox_Axis

i_DriveNo
i_Drive_Enable
i_StartPos
i_StopPos
i_SetPos
i_JogFwd
i_JogRev
i_NomPosIN
i_NomVelln
i_SetPosIN

q_Actual Pos
q_ActualVel

q_Ready
q_Busy

q_Stopped
q_InPosition

q_Warning
q_Fault

q_HomingDone

RSLogix 5000

PowerDRIVE_Box_Axis

iq_DriveStatusStruct
iq_DriveControlStruct

iq_MSG
iq_MSG_Data

xEnable
xStartPos
xStopPos
xJogFwd
xJogRev
xHoming
diSetPosition
diSetVelocity
diJogVelocity
diHomeVal
xDummy
ZSW
IPosL
IPosH
IVelL
IVelH

xReady
xBusy
xStop

xPosDone
xHomeDone

xWarning
xFault

diActPosition
diActVelocity

diHomeVal
SPosL
SPosH

SVelL
SVelH

LB_PowerDRIVE_DP

35

PowerDRIVEs

PowerDRIVE-Box

PowerDRIVE-Connect
Gerilim beslemesi 24 

V DC
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mekanik olarak kendinden emniyeti her zaman garanti 

Teknik veriler 

IP 67 IP 67

Nominal moment 2 / 5 / 10 / 15 Nm

Hassasiyet

Tespit 342 devir 342 devir

Motor

Arabirimler PROFIBUS-DP / CANopen PROFIBUS-DP/ CANopen

Soket M12 / hibrit kablo Soket M12 / hibrit kablo
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- 163 mm uzunluk ile kompakt 

 

kutusu

-
 

 Entegre kumanda kolu
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Teknik veriler

IP 67

Nominal moment -  

Hassasiyet

Tespit

Motor

Arabirimler CANopen

Soket M12 ve hibrit kablo



Zaman [s]500 ms 500 ms

Hız
[m/s]
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-
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Teknik veriler

GEL 6505A –  IP 20

24 V DC / 1 A

Motor besleme 24 V DC / 40 A

IP 20 IP 69K

5

Özellikler  



 

-

-
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® ve RSLogix 

 

ZSW
nomposIN
nomvellN
setval
enable
startpos
stoppos
jogfwd
jogrev
set

STW
nomposOUT
nomvelOUT

homingDone
ready
busy
stop

inPos
warning

fault

STEP 7

PowerBox_Axis

i_DriveNo
i_Drive_Enable
i_StartPos
i_StopPos
i_SetPos
i_JogFwd
i_JogRev
i_NomPosIN
i_NomVelln
i_SetPosIN

q_Actual Pos
q_ActualVel

q_Ready
q_Busy

q_Stopped
q_InPosition

q_Warning
q_Fault

q_HomingDone

RSLogix 5000

PowerDRIVE_Box_Axis

iq_DriveStatusStruct
iq_DriveControlStruct

iq_MSG
iq_MSG_Data

xEnable
xStartPos
xStopPos
xJogFwd
xJogRev
xHoming
diSetPosition
diSetVelocity
diJogVelocity
diHomeVal
xDummy
ZSW
IPosL
IPosH
IVelL
IVelH

xReady
xBusy
xStop

xPosDone
xHomeDone

xWarning
xFault

diActPosition
diActVelocity

diHomeVal
SPosL
SPosH

SVelL
SVelH

LB_PowerDRIVE_DP

Bus sistemi Programlama sistemi

Siemens S7 300/400 STEP 7

C200/400/600 PROFIBUS-DP 
PROFIBUS-DP

 

Eaton V1xx CANopen

Janz eMPC CANopen

AMK A5 EtherCAT

Lenze EtherCAT

Ethernet IP RSLogix 5000
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